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TEZ ÖZETİ 

Bu çalışmada, bir Tricopter model parçası üzerinde yapısal 

optimizasyon yapılmıştır. Öncelikle model CATIA üzerinde oluşturulmuş 

ve Hypermesh üzerinde analiz edilmiş, daha sonra model topoloji 

optimizasyon teknikleri kullanılarak optimize edilmiştir. Elde edilen 

optimum tasarım, ilk tasarıma göre %14.96 hafifletilmiştir. 

TEZ SONUÇLARININ UYGULAMA ALANLARI 

Teknolojinin gelişmesi ve dünya nüfusunun hızla artması ile araçların 

kullanım oranı büyük ölçüde artmıştır. Sıkı karbon emisyon yasaları ile 

endüstriler, araçların ağırlığını azaltmak ve dolayısıyla yakıt tüketimini 

azaltmak için optimizasyon teknikleri kullanarak birbirleriyle rekabet 

eder. Bu aynı zamanda maliyetin düşmesine neden olur. İnsansız hava 

araçları çok popüler hale geliyor ve savunma, gözetleme, 

haritalama, trafik kontrolü, doğal afet arama ve kurtarma vb. 

alanlarda kullanılıyor.  
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