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v’ Elekitrikli Araclar

v' Kalan Menzil Hesabl TEZ OZETI

v Batarya Enerji T(Jke"rim'i Elektrikli arac kullanicilannda bataryadaki enerji ile ne kadar mesafe
v' Kalan Mesafe Endisesi gidilecedi bir kayg olusturmaktadir. Kalan mesafe bilgisinin dogru
v' Enerji TUketimi tespiti, elektrikli arac kullanicilan arasindaki kalan mesafe endisesinin

azalmasl icin bUyUk dnem arz etmektedir.

iLETiSiM Yapilan pek ¢cok arastirmada, sonucun dogru tespit edilebilmesi icin
GPS ve Navigasyon gibi ek bir maliyet getiren &zelliklere ya da yapay

E-POSTA: zeka ve makine 6grenmesi kullanan teknikler icin de gUglU kontrol

ilkay.erdeniz@hotmail.com Uniteleri ya da bilgisayarlara intiyac duyuldugu gorilmUstir. Bu tezdeki
calismada ise, sadece arag Uzerindeki sensérlerden ve ic haberlesme

TEZ DANISMANI agindaki bilgiler kullanarak, dogruluk payi yUksek kalan mesafe
hesaplanabilecegdi yeni bir metot ele alinmistir. bu yeni metot ek bir

TELEFON: sensdr ya da kontrol Unitesine ihtiyac duymamaktadir.

(224) 294 1996

E-POSTA: TEZ SONUCLARININ UYGULAMA ALANLARI

berkus@uludag.edu.tr Bu tezde yapilan calisma, arac ici kontrol Uniteler arasidaki
haberlesme icerisinde bulunan bilgileri kullanarak elektrikli araglar igin
{ % kalan menzil hesabl Uzerine oldugu icin, ek bir kontrol Unitesi ya da
‘ / kompleks hesaplama ydntemlerine ihtiyac olmadan elektrikli araclar
icin uygulanabilir bir calismadir.
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