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TEZOZETI

Bu calismada ilerleme icin, ince kil seklinde ayaklan olan PLA
malzemesinden ici bos olarak Uretilmis olan robotun dogal fitresim
davranisini kullanan, mikro canlilann suda ve karadaki ileremesine
benzer bir hareket mekanizmasi taniflmaktadir. Konsol kiris seklinde
modellenebilen ayakl robot, gines paneli yardmiyla mikro titresim
motorunu harekete gecirerek titresim ile ortaya ¢ikan yizme hareketi,
analitik hesaplamalar ve deneyler yardmiyla dogrulanmigtir. Basit bir
mikro titresim motoru yardmiyla dogal frekansta fitresime zorlanan kil
seklinde ayaklan olan bir mikro amfibik robot, sivi icerisinde
dalgalanan bir kanat gibi itici bir kuvvet olusturmakta karada ise
elastik uzuv gdrevi gorerek sarkacin ddnus yonUnegobre siuda ve
karadaileleme hareketi gbstermektedir.

TEZ SONUCLARININUYGULAMA ALANLARI

Amfibik robotlar bircok alanda kullaniimaktadir. ik olarak insanlann
erisiminin olamayacagi ve canlilar icin tehlikeli olabilecek noktalara
erisim konusunda kullanilarak uygulamaya gecilmektedir. Mikro
olceklerde olduklan icin suda ve karada bir cok alana girerek bilimsel
inceleme yapmaya yarar saglamaktadiriar.
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