Sira

Danigman

Proje Basghigi

Proje Kapsami

Gerekli Beceriler

Notlar

Kamera Kullanarak Gergek

Uzaktan kalp atisini algilama yontemleri kullanarak, temas tabanli kalp atis
hizi 6lciim sistemleriyle iliskili kablolama ve daginiklik miktari azaltismis
oldu. Dijital kamera kullanilarak kalp atis hizi tahmini, diglk maliyeti ve

Kamera uygulamalari, Python,

Dijital kamera araciligi ile elde
edilecek olan géruntuler ile, gérunti
isleme teknikleri kullanarak gergek

1 Prof. Dr. Kemal Fidanboylu Zamanli Temassiz Kalp Atis Hizi |, . : .. . . |OpenCV, Scikitlearn, Numpy,
; invazif olmayan yapisi nedeniyle hizla biiylyen bir arastirma alanidir. Proje . e zamanli temassiz kalp atis hizi
Izleme e e ) Scipy, goruntl isleme. - . i
kapsaminda kamera ve goruntu isleme algoritmalari kullanarak gercek Olcllmesi hedeflenmektedir.
zamanli temassiz kalp atis hizi lgilmesi hedeflenmektedir. 2-3 6grenci
Enerji hatlari ve benzeri teller, ddner kanat hava araclari igin ciddi bir Kamer"all?r f—il‘aCI‘hgl lle elde gdllecgk
. - . : — e . olan goruntiler ile, Kalman filtreleri
Doéner Kanat Hava Araclari igin guvenlik tehlikesi olusturmaktadir. Son yillarda, goriintl tabanl tel algilama |Kamera uygulamalari, stokastik
. . . ) L o . . .. .. .. |kullanarak gercek zamanli tel
2 Prof. Dr. Kemal Fidanboylu Gergek Zamanli Tel Algilama sistemleri, helikopter ve dronlar gibi doner kanat hava araclarinda iyi sinyaller ve sistem teorisi, gérunti . . I .
. ) . e ) ) . algilama sisteminin gelistiriimesi
Sistemi sonuglar vermeye baslamistir. Proje kapsaminda kamera ve goruntu isleme |isleme, Kalman filtreleri, MATLAB. hedeflenmektedir
algoritmalari kullanarak gercek zamanl tel algilama sistemi gelistirilecektir. v s . '
2-3 6grenci
Son yillarda, Dagitik Fiber Optik Sensorler (DFOS), uzun mesafelerde
yitaraa, Uag " Optik Sensorler (DFOS), Faz-OTDR kullanarak DFOS
cevresel parametrelerdeki degisikliklerin dlgiminde yaygin olarak . . o o
. . N sisteminden elde edilmis verilerin
o . . . kullaniimaya baslamistir. DFOS sistemlerinde en yaygin kullanilan yéntem, o ) . . . o X .
. Dagitik Fiber Optik Akustik . . . i . Dagitik fiber optik sensérler, derin  |derin 6grenme tabanli bir algoritma
3 Prof. Dr. Kemal Fidanboylu Alotlama Uvaulamalart zaman alaninda bir Rayleigh geri sagiliminin gézlemlenmesine dayanan faz- sarenme vaklasimi. MATLAB clistirilerek tehditlerin dodru bir
9 yo OTDR'dir. Proje kapsaminda faz-OTDR tabanli DFOS sisteminden elde 9 y simt, ' 9 5 9 .
- o L : i _ sekilde alginmasi hedeflenmektedir.
edilmis verilerin derin 6grenme yaklasimi kullanan bir algoritma gelistirilerek v .
L o . X N 2-3 dgrenci
tehditlerin dogru bir sekilde alginmasi saglanacaktir.
Saglik ve Kullanim Izleme Sistemi (HUMS), helikopterler Gzerindeki kritik . I
\ . . . e .. . Helikopter rotor hatalarini simile
sistemlerin ve bilesenlerin durumunu, c¢esitli sensérlerden gelen veriler " i . -
. o o . L . . . . etmek igin Kalman filtresi modelinin
Helikopter Saglik ve Kullanim araciligiyla izlenmesini saglayan bir sistemdir. Bu sistem sayesinde, Stokastik sinvaller ve sistem teorisi. |aelistiriimesi ve MATLAB ortaminda
4 Prof. Dr. Kemal Fidanboylu Izleme Sistemlerinde (HUMS) helikopter tzerinde olugabilecek arizalarin énceden tespit edilmesiyle y (9819

Kalman Filtrelerinin Uygulanmasi

muhtemel kazalarin engellenmesi saglanabilmektedir. Proje kapsaminda
MATLAB kullanilarak gesitli rotor hatalarini simile etmek igin bir dizi Kalman
filtresi gelistirilecektir.

Kalman filtreleri, MATLAB.

simUlasyon yapilmasi
hedeflenmektedir.
2-3 6grenci




